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@ Schubrostkuhier 

Die Erfindung betrifft einen Schubrostkuhier, bei dem eine 
A^elzahl von das Schuttguttragenden Bostelementen in auf- 
einanderfotgendafi Querreihen zusammengeordnet ist, 
wobei die in Kfihleriangsrichtung aneinander ansohlieBen- 
diBn Quetreiheit ^ch abwechseind aus stationaren und hin- 
und herbeweglich angetriebenen Rostelementen zusam- 
mensetzen. Eine Ober die ganze Kuhlerbrette optimat steu- 
erbare Schiittgot-Forderteistung lafit sich dadurch erzielen, 
daS die bsweglichen Rostelemente wenigstens einer Quer- 
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tetrbarer Fdrderleistung an- 
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Patentanspruche und dessen nach unten weisender zwnter Hebel- 

, cj. L , . . ^ f^*) wirksamen Hebelwrolange ver- 

1. SdiubrostkuMer fur heiBes ScbOttgut. mit emer stellbar mit dem «inen Ende <27a) einer Gelenk- 

in einem slationaren Kuhiergehause (2) angeordne- stange (27) verbunden ist, die T«l einer Antriebs- 

ten Kuhlrostflache (3) aus einer Vietzahl von das 5 einrichtung ist. 

ScliQttgut tragenden Rostelementen (4, 5), die ne- 11. SchubrostkQhIer nach Anspruch 1, dadurch ge- 

beneinanderliegend in quer zur Kuhlertangsacljsc kennzdchnet, daB zuraindest ein Teil der etnstell- 

(6) verlaufenden, ir Kiihlerlangsrichtung aneinan- bar angetriebenen Rostelemente (5) von mit Kuhl- 

deransch!ieBendenQuerreihen(g4.04)zusaminen- iuft-Durchtrittsoffnungen (29) versehenen Rost- 

geordnet sind, wobei 2 weeks Forderung des )o plattengebiidetwird. 

SchOttgutes fiber die Kiihlrostflache in Kuhler- 12. Schubrostkuhler nach Anspruch 1. dadurch ge- 
langsrichtung sich jeweils Querreihen mit sta- kennzeichnet, daB zumindest ein Tdi der einstell- 
tionfiren Rosteieinenten (4) und Queireihen {Qs) bar angetriebenen Rostelemente durcli steflelard- 
mit liin- und herbeweglich angetriebenen Rosteie- ge Tragorgane (5*) mit relativ schmalen GuttragHS- 
menten (5) einander abwechsein, liadurch gekeno- 1 s chen (5'a) gebildet wird. 
zeichnet, daS die bin- und herbeweglichen Rostele- 
mente (5, 50 wenigstens einer Querreitie (Qs) mit Beschreibung 
unterschiedlich einstellbarer Forderieistung an- 

treibbar sind 0ie Erfindung betrifft einen Schubrostkuhler fur hei- 

Z Schubrostkuhler nach Anspruch 1 dadurch ge- 20 Ces Schuttgut, gemaO dem Oberbegriff des Patentan- 

kennreichnet. daB die Hublange der hin- und her- spruchesl. 

beweglichen Rostelemente (5) einslellbar ist Schubrostkuhler der vorausgesetzten Art sind aus der 

3. SchubrostkOhler nach Anspruch 1, dadurch ge- Praxis und Fachliteratur htnreichend bekannt Sie wer- 
kennzeichnet. daB die Hubfrequenz der hin- und den vor allem dazu benutzt, urn aus einem Brennofen, 
herbeweglichen Rostelemente (5) einstelibar isL 25 insbesondere Drebrohrofen, kommendes heiBes SchQlt- 

4. Schubrostkuhler nach Anspruch 1, dadurch ge- gut, wie z. B. Zementklinker, Erz und dgU auf eine ge- 
kennzeichnet. daB die einstelibar angetriebenen wiinschte Temperatur mitteis Luft abzukuhlen, die das 
Rostelemente (5) jeder beweglichen Querreihe{<?5) auf der Kiihlrostflache geforderte SchQttgut durcbsetzL 
flber Pendellagerarme (24) auf einer gemeinsamen. Beim Abwerfen des heiBen SchOttgutes, 2. B. des 2c- 
querverlaufenden Tragachse (23) unabhangig von- jo mentklinkers, aus einem vorgeschaiteten Ofen entsteht 
einander beweglich abgestulzt sind. elne unerwOnschte Separierung des SdiQttgutes nach 

5. SchubrostkOhler nach Anspruch 1, dadurch ge- ICcHtigroBen. Wenn auBerdem der Schubrostkuhler et- 
kennzeichnet, daB die einstelibar angetriebenen wa rechtwinkltg zum Ofen angeordnet ist, dann fconzen- 
Rostelemente (5) jeder beweglichen Querreihe «^) triert sich das aus dem Ofen abgeworf ene heiBe ScfaOtt- 
auf einem gemeinsamen, querverlaufenden Stiitz- 35 gut auf einen relativ schmalen Bereich des KQhIers bzw 
balken(14)gleitendgefuhrtundgelagertsind. des Kflhlereinlaufes. Unterschiedliche Luftdqrdilassig- 

6. SchubrostkOhler nach Anspruch 1, dadurch ge- keiten der uberwiegend mit Feinkom belegten Ab- 
kennzeichnet, dafl die einstelibar angetriebenen schnltte und der flberwiegend mit Grobkom belegten 
Rostelemente (5) auf ihrer Unterseite wenigstens Abschnitte der KtthlrostflSche verstarken den uner- 
einensich - inGutf6rderrid>tung(7)betrachtet - 40 wunschtenSeparierungseffektnochzusatzlich, 

nach hinten erstreckenden Verbindungssteg (8. 8', Bei den bekannten Schubrostkuhlem wird die P6rde- 

22) aufweisen, dessen hinteres Ende (8a, 8a', 22fl) rung des SchOttgutes iiber die Ktthlrostflache hinweg im 

gelenkig mit einem Antridas-Verbindungsorgan (9. wesentlichen dadurch erreicht, daB in Kiihlerlangsrich- 

9'. 15, 15'. 26) verbunden isL tung sich jeweils Querreihen mit stationaren Rostele- 

7. SchubrostkOhler nach Anspruch 6, dadurch ge- 45 menten und Querreihen mit hin- und herbeweglich an- 
kennzeichnet, daB jedem einstelibar angetriebenen getriefaenen Rostelementen einander abwechsein. Hier- 
Rostelement(5)alsAntriebe)nedruckmittelbetrie- bei sind die dnzelnen Querreihen aus beweglichen 
bene Zylinder-Kolben-Einheit (10, 10') zugeordnet Rostelementen an einen gemeinsamen Hubantrieb an- 
ist, deren Koibenstange (9, 90 das Antriebs-Verbin- geschiossen, so daB die Rostelemente einer beweglichen 
dungsorgan bildet so Querreihe stets mit derselben Hublange und Hubge- 

8. SchubrostkQhler nach Anspruch 7. dadurch ge- schwindigkeit bzw. Hubfrequenz angetrieben werden. 
kennzeichnet, daB die Zylinder-Kolben-Einheiten Es ist dabei jedoch auch scbon vorgeschlagen worden, 
(10, 10') von einander benachbarten einstelibar an- wenigstens einige Querreihen aus beweglichen Rostele- 
gctriebenen Rostelraienten (5) an dieselbe Druck- menten mil unterschiedlKhen Hubfrequenzen oder -ISn- 
mittelversorgung (12) angeschlossen sind und un- ss gen anzutreiben. AuBerdem ist es bekannf, insbesonde- 
terschiedliche Durchmesser und/oder Hubtangen re im Bereich der Langsseiten der KOhlrostflSche in 
besitzen. einzelnen Querreihen aus beweglichen Rostelementen 

9. Schubrostkuhler nach Anspruch 6, dadurch ge- sog. Bruckenpiatten vorzusehen, die fest mit den statio- 
kennzeichnet. daB das Antriebs- Verbindungsorgan naren Rostelementen benachbarter Querreihen verlnin- 
(15, 15'. 26) Teil einer mechanischen Antriebsein- eo den sind und somit keine Hin- und Herbewegung aus- 
richtungist fflhren; auf diese Weise soli die Transportwirkting im 

1 0. SchubrostkOhler nach Anspruch 6, dadurch ge- Bereich der Langsseiten herabgemindert oder ganz auf- 
kcnnzeiclinet, daB als Antriebs-Verbindungsorgan gehoben werdea 

ein auf einer gesonderten, querverlaufenden, ge- Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen 

meinsamen Tragachse (25) gelagerter.zweiarmiger es SchubrostkQhler der im Oberbegriff des Patentanspni- 

Gelenkhebel (26) vorgesehen ist, dessen nach oben ches 1 vorausgesetzten Art so auszubilden, daB sich 

weisender erster Hebelarm (26a) gelenkig mit dem fiber die Breite des Kuhlers eine besonders gutc Sdifitt- 

hmteren Ende (22a) des Verbindungssteges (22) gutverteiiung ergibt und die FOrderleistung aber die 
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Breite des Kfihlers steuerbar ist schnitt 1 bis zu dem hier nicht n&her vcranschaulichtcn 

ErfindungsgemaB wjrd dies durch das Kennzeich- AusJaufende erstrecfcl und aus einer Viekahi von das 

nungsmerkmaldes Anspruches 1 erreichL SchUttgut tragenden Rostelementen 4 bzw. 5 zusam- 

Vorteilhafte Ausgestaltungen und Weiterbildungen mengesetzt ist In den Fig. 1 und 2 ist zu erkennen. daB 

derErfindungsindGegenstandderUntcransprOche. 5 diese Rostelemente nebeneinanderliegend in quer zur 

Im Gegensau zu den beltannlen Schubrostkuhlcraus- Ktihicrlangsachse (in Fig. 2 bei 6 angedcutet) vcrlaufen- 
fuhrungen, bei denen die beweglichen Rostelemente ei- den Querreihen Q,, <?, zusammengeordnet sind die in 
ner ganzen Querreihe mit derselbra Hublangc und -fre- Langsrichtung des Kuhlers aneinander anschlieBen {bei 
quenz und daher mit derselben F5rderieistung angetrie- leichter Oberlappung der in Langsrichtung cinander be- 
ben werden, kdnnen bei der erfindungsgemiBem Aus- 10 nachbarten Rostelemente 4, 5). 
fahrung die bin- und herbeweglichen Rostelemente we- Um das aus dem Drelirohrof en abgeworfene heiBe 
nigstens emer Querreihe mit jeweiis untersdiiedlich ein- Schuttgut entsprechend Pfwl 7 aber die ICQhlrostfladie 
stelibaren Forderleistungen angetridwn werden. Dies 3 und somit in Langsrichtung durch den Schubrostkuh- 
erdffnet die Mdglichkeit, das aus einem Brennofen ab- ler zu fdrdem, sind in Kiihlerl&ngsrichtung die jeweiis 
geworfene heiBe SchQttgut besser 2u verteilen und vor 15 aufeinanderfolgenden Querreihen bzw. <?s abwech- 
ailem das auf den einzelnen Querabschnitten (fiber den selnd jeweiis nur mit stationiren Rostelementen, in die- 
einzelncn beweglichen Rostelementen) abgclegte sem Falle die Rostelemente 4. und mit hin- und herbe- 
SchOttgut mit jeweiis genau einstellbarer Fdrderiei- weglich angetriebenen Rostelementen, namlich die 
stung bzw. -geschwindigkeit fiber die Kuhlnostflfidie zu Rostdemente 5, ausgebildet. d. h. in bezug auf die Zeich- 
fordent Hierdurch kann die gewunschte KQhhvirkung 20 nungsfiguren 1 und 2 enthalten die Querreihen a je- 
auch besonders gut den in den einzelnen Querabschnit- weils nur fest angeordnete, stationare Rostelemente 4 
ten befindlichen Komungszusammensetzungen des wahrend die Querreihen QsjeweUs nur hin- und herb e- 
SchCttgutK angepaOt werden. weglich angetriebene Rostelemente 5 enthalten. In ie- 

So besteht beispielsweise die Mdgiichkeit, die beweg- der Querreihe O4 und Qs Uegen die in Querrichtung ein- 

hchen Rostelemente jeweiis euier Querreihe bei glei- 25 andcr benachbarten Rostelemente relativ eng aneinan- 

cherHubfrequenzmitunterschiedlichenHublangenan- der. 

zutreiben una tni^ekehrt ist es natflrlich auch mOglteh, Von besonderer Bedeutung ist nun, daB zumindest in 

die HuMrequenz der einzelnen bewegfichen Rostele- einer der Querreihen <?5 vorzugsweise in mehreren 

niente einer Querreihe unterschiedlich einzustelien, bei oder alien Querreihen die hin- und herbeweglichen 

gleicher HublSnge. Ebenso kdnnen natiirlich gleichzei- 30 Rostelemente einzeln und vorzugsweise einstellbarder- 

tig Hublange und Hubfrequenz der einzelnen bewegli- art angetrieben werden konnen, daB sie eine jeweiis 

Chen Rostelemente zumindest einer Querreihe unter- unterschiedliche FOrderleistung m bezug auf das heiBe 

scWedlich eingestellt werdea SchQttgut bewirken. Erreicht werden kann dies - wie 

Die Erfindung wird im folgenden anhand einiger in im einzelnen an Beispielen noch erlautert wird - vor 

der Zeichnung veranschaulichter Ausffihrungsbeispiele 35 allem dadurch, daB bei diesen hin- und herbeweglichen 

nahererlatjtert In der Zeichnung zeigcn Rostelementen 5 die HublSnge und/oder die Hubfre- 

Fig.l erne stark vereinfachte, schematische Teii- quenz in ihrerGroBeeingesteUt werden kana 

LiJigsschmttansicht zur aUgemeinen Eriiuterung des Ein erstes AusfOhrungsbeispiel insbesondere fiir den 

SchubrostkiShler-Aufbaues,; ^ Antrieb der einzelnen einstellbar angetriebenen Rost- 

n- M ,^"1.^ ebenfalls stark vereinfachte schematische « elemente 5 ist in Fig. 3 veranschaulicht In dieser Teil- 

TeU-Aufsicht auf die KQhlrostflache des Kfihlers gem. Querschnittsansicht ist zwischen zwei in Kiihlerlangs- 

"fr^J . ^„ ^ . . richtung aufeinanderfolgenden stationaren Rostele- 

Kg. 3 eiiie verp-6Serte Teii-Querschnittsansicht menten 4 zweier Querreihen <?, ein hin- und herbeweg- 

(Ausschnitt III und Fig. 1) zur Veranschaulfchung eines lich angetriebenes Rostelement S einer Querreihe a zu 

ersten AusfOhrungsbeispieles der Rostelement-Antrie- 45 sehen. 

^ . , • ^ . ^ ., ^ An der Unterseite des beweglichen Elements 5 ist 

Fig. 4 erne gleichartige Teil-Querschnittsansicht wie wenigstens ein etwa vertikaler Verbindungssteg 8 vor- 

m Fig. 3. jedoch zur Erlauterung eines zweiten Beispie- gesehen, der einerseits zu einer Versteifung dieses Rost- 

iesder Rostelement-Antriebe; elements 5 beitragt und andererseits sich - in Gutfor- 

Rg-SemeTeil-Querschnitts^nsichteinerdrittenAus- so derrichtung (Pfeii 7) betrachtet - nach hinten fiber den 

fflhrungsform fur den Rostelemenlantrieb sowie fur die eigentlichen RosteJementteil hinaus mit seinem hinteren 

Lagerung der beweglichen Rostelemente; Ende 8a erstreckt 

Fig. 6 eine Aufsicht auf einzelnes Rostelement in Zur besseren Eriiuterung der AntriebsmOglichkeiten 

Form einer Rostplatte; ^ ^ ^ , . dieses Ausfuhrungsbeispieles ist in Fig. 3 im Bereich un- 

Fig. 7 erne Aufsicht auf mehrere Rostelemente m 55 terhalb des beweglichen Rosteleraents 5 sowie teilweise 

Fonn von stdBeiartigen schmalcn Tragorganen; unterhalb dessen Verbindungssteg 8 in etwas perspekti- 

vm viif?"^?"^'^'' visch-verzeichneter Darstellung ein zweiter Verbin- 

Auil^Air', • . ., dungssteg 8' mit hinterem Ende 8a' eines benachbarten 

A IT^ und 2 sei zunachst der allgemeine beweglichen Rostelements angedeutet An den hinteren 
Aufbau des SchubrostkOhlers eriautert Von diesem 60 Verbindungssteg-Enden 8a bzw 8a' dieser beweglichen 

Sdjubrostkfihler 1st m Fig. 1 msbesondere der Einlauf- Rostelemente 5 ist je ein Antriebs-Verbindungsorean in 

abschnitt 1 veranschaulicht, der in an sich bekannter Form einer Kolbenstange 9 bzw, 9' gelenkig aneeord- 

Weise nut emem hier nicht nSher dargestellten Dreh- net Diese Kolbenstange 9 bzw. 9- gehort jeweiis zu 

rohrofen verbunden sein Ifflnn, aus dessen Auslaufende einer als Einzelantrieb vorgesehenen Zylinder-Kolben- 
das zu kShlendeheiBe SchQttgut, z^ B. Zementklinker, 65 Einheit 10 bzw. 10'. die pneumatisch oder hydraulisch 

abgeworfenwu^.DerSchubrostkiihlerb«itztein^ (letzteresmeistvorgezogen)betriebenwerdeAkann.Je 

uonares Kflhiergehause 2, m dem erne KOhlrostflache 3 de Zylinder-Kolben-Emheit 10 bzw. tO' der einzelnen 

vorgesehen 1st. die sich von diesem Kfihlereinlaufab- beweglichen Rostelemente 5 kann grundsfttzifch sepa- 
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rat steuerbar mit Dnickmittd beaufschlagt werden. Im Schwenkwelle 17 am zugehorigen Schwenkhebel 16 

vorliegenden Falle sei angenommen, daO die Zyiinder- bzw. 16' angelenkt sein konnen. Auf diese Webe konnen 

Kolben-Einheiten 10 bzw. 10' Gber «tne gemeinsame die in Querrichtung einander benachbarten Rostele- 

Verteilerieitung 11 an einen gemansamen Steuerzylin- mente 5 bei gleicher Hubfrequenz mit unterschiedli- 
der 12 «igeschiossensind,dCTZUiniiidcst in seiner Hub-' s chen, einstellbaren Hublangen individuell angetrieben 

frequenz durcli einen Movor 13 gesteueit angetrieben werden. 

werden kaiin. Damh in diesera Falle lUe dnander be* Eine andere AusFuhnmgsvartante fur die individuell 

nachbarten bewe^idien Rostelemente 5 fiber ihre Ver* angetriebenen bewegUchen Rosteiemente zeigt Fig. 5, 

bindtmgsstege 6 bzw. 8' mit iinterscfaiedlicher Hubfre- in der lediglkh ein bewegliches Rostelement 5 und dn in 

quenz und/oder Hub&ige angetrieben werden konnen. to Langsrichtung davorliegendes stationares Rostelement 

konnen die Zylinder-Kolben-Emheiten 10, 10' — wie in 4 angedeutet sind. 

der Zeichnung angedeutet — unterschiediiche Durcii' Das beweglicbe Rostelement 5 dieses Ausfuhrungs- 

messer und/oder Hublangen besitzen. beispieles besitzt an seiner Unterseite wiederum wenig- 

Um die unterschiedlichen Hubfrequenzen und -iSn- stens einen vertikai ausgerichteten Verbindungssteg 22, 

gen von einander benachbarten beweglichen Rostele- is der das Rostelement 5 versteift und sich — in Gutfdr- 

menten 5 auf relattv einfadie Weise ermSglicfaen zu derrichtnng (Ff^ 7) betraditet - nacb hinten uber das 

kdnnen,kdDnen diese indinduelleinstdlbarangetriebe- ejgentUche RosteUanent 5 hinaus erstreck^ und zwar 

nen Rostdemente 5 jedo- bewegtichra Queireihe Qs auf mit einem hinteren Ende 22a. Unterhalb des bewegli- 

einem gemeinsamen, quer verlaufenden StOtzbalken 14 chen Rostelementes 5 beHndet sich eine fiir alle beweg- 

gleitend gef uhrt und gelagert sein, wobei entsprechende 20 lichen Rosteiemente dieser Querreibe gemeinsame, 

Fuhningsscfalitze, auswechselbare Gleitstucke und der- querverlaufende Tragachse 23, die beispielsweise in den 

glddien (nicht naher veranschaulicht) vorgesehen sein SeitenwSnden des Kuhlergehauses 2 gehaltert sein 

kdnnea Eine zusitdiche glettbeweglichc Abstiitzung kann. Die einstellbar angetriebenen Rosteiemente 5 je- 

kann — wie in Fig. 3 angedeutet — im Bereich unter- der beweglichen Querreibe <35 sind in diesem Falle un- 

halb der hinteren Verbindungssiegenden 8a. 8a' vorge- 25 abhangig voneinander beweglich auf der Tragachse 23 

sehen sein. abgestQtzt, und zwar Qber einen einarmigen Pendella* 

Bei dem in Fig. 4 veranschaulichten zweiten Ausfuh- gerarni 24, der einerseits gelenkig auf der Tragachse 23 

rungsbeispiel far die Antriebsmoglichkeiten der unab- gefuhrt und andererseits an seinem oberen Ende 24a 

hSngig voneinander beweglichen Rosteiemente 5 einer gelenkig mit dem zugehdrigen Verbindungssteg 22 des 

bewei^chen Querreibe Qi sei der Einfachheit halber 30 entsprechendenRostelementsS verbundenist 

ai^enommen, daB die Rosteiemente 5 mit ihren Verbin- Gesondert und parallel zur ersten Tragachse 23 ver- 

, dungsstegen 8 bzw. 8' sowie mit ihren Fuhrungen und lauft im Bereich unterhalb der beweglichen Rostele- 

Lagerungen auf einem gemeinsamen StOtzbalken 14 mente 5 einer Querreibe Qs, und zwar insbesondere un- 

gleichartig ausgefQhrt sind wie bdm vorhergehenden terhalb der zugehdrigen hinteren Verbindungsstegen- 

Beispiel gemaS Fig. 3; die gleichartig ausgebildeten Tei- 35 den 22a eine zweite gemeinsame Tragachse 25, auf der 
le sind daher mit densdben Bezugszeichen wie zuvor mit axialen Abstanden zueinander zweiarmige Gelenk- 

versehen, so daB sie nicht nochmat erliutert werden hebel 26 geiagert und gefahrt sind. Der obere Hebeiarm 

milssen. 26a jedes Gelenkbebels 26 ist gelenkig mit dem zugeho- 

Im Falle der Fig. 4 sind tUe hinteren Verbindungssteg- rigen hinteren Verbindungsstegende 22a des entspre- 

enden 8a bzw. 83' von einander benadibarten bewegli- 40 dienden beweglichen Rostelements 5 verbunden, wfib- 

cfaen Rostelementen 5 mit Antriebs-Verbindungsorga- rend am unteren Hebeiarm 26^? jedes Gelenkbebels 26 

nen verbnnden, die in Form von Gelenkstangen 15 bzw. ein Ende 27a einer Gelenkstange 27 angelenkt ist, <Ue 

15' ausgefQhrt sind. Die den hinteren Verbindungssteg- Teil einer mechanischen oder druckmittelbetriebenen 

enden 8a bzw. 8a' abgewandten Enden dieser Gelenk- Antriebseinricbtung ist Diese Antriebseinricfatung kann 

siangen 15 bzw. 15' sind gelenkig mit einem zugehdri- 45 ahnlich ausgefuhrt sdn, wie es anhand der Fig. 3 und 4 

gen einarmigen Schwenkhebel 16 bzw. 16' verbunden. eriSutmist 

Diese Schwenkhebel 16, 16' sind ebenso wie ihre Ge- Damit auch in diesem Falle die MogUchkeit besteht, 

lenkstangen 15, 15" Teil einer mechanischen Antriebs- die HublSnge jedes beweglichen Rostel«nents 5 zu vef- 

dnrkfatung, zu der ferner eine die Sdiwenkhebel 16, 16' stellen, weist der untere Hebeiarm 26^ des Gelenkhe- 

mit axiai«n Abstand drehfest tragende Schwenkwelle so beb 26 zwei oder mehr Geienkbohrungen 28 zur Ver- 

17 gehSrt, die ihrerseits fiber einen Antriebshebel 18 bindung mit der Gelenkstange 27 derart auf, daB diese 

und ein Gelenkgestange 19 mit einem Antriebsmotor 20 Geienkbohrungen 28 einen unterschiedlichen radialen 

in Verbindung steht Ober diesen Antriebsmotor 20 Abstand von der Tragachse 25 aufweisen, wodurch die 

kann die Schwenkwelle 17 gesteuert und einstellbar in wirksame Hebelarmttoge dieses Hebelarmes 26ji und 

Richtung des Doppelpfeiles 21 hin- und hergeschwenkt 55 damit die HublSnge des zugehdrigen Tragelements 5 

werden. so daB dadurch — fiber die Schwenkhebel 16 ver^dert werden kann. 

bzw. 16' — auch die Gelenkstangen 15, 15' und somit Anhand der Fig. 6 bis 8 seien noch etnige Ausfuh- 

schliefilich die Jewells zugehdrigen beweglidien Rost- rungsmdglichkeiten fur die Ausbildung der beweglichen 

elemente 5 hin- und hergehend angetrieben werden Rosteiemente selbst eriautert 

konnen. WShrend auf diese Weise fiber den Antriebs- eo In Fig. 6, bei der es sich beispielsweise urn eine Auf- 

motor 20 ein Antrieb aller zur selben Querreibe (?; ge- sichl auf ein bewegliches Rostelement 5 gemaB Beispiel 

horenden beweglichen Rosteiemente 5 mit derseiben der Fig. 5 handeln kann, sei angenommen, daB jedes 

Hubfrequenz angetrieben werden, weisen die Schwenk- bewegliche Rostelement 5 durch eine mit KQhiluft- 

hebel 16 und 16' jeweils mehrere mit radialen Abst^n- Durchtrittsfiffnungen 29 versehene Rostplatte gebildet 

den von der Schwenkwelle 17 angeordnete Verbin- 65 wird. An der Unterseite dieser Platte konnen — wie 

dungsgelenkbohrungen 16a auf, so daS — wie in Fig. 4 dargestellt — zwei der erlSuterten Verbindungsstege 22 

angedeutet — die Gdenkstangen 15, 15' einstellbar mit vorgesehen und mit je dnem Gelenkhebd 26 verbun- 

verschieden groBen radialen Abstanden von der den sein. Bei dieser Zusammenordnung mit zwei Ge- 
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lenkhebeln 26 fur eine bewegliche Rostpiatte 5 geniigt 
dann selbstvertandlich jeweils ein gemeinsamer 
Schwenkantrieb fQr die Hin- und Herbewegung jeder 
Rostpiatte S. 

Eine andere AusfQhrungsform fur die bewegiichen 5 
und einstellbar angetriebenen Rostelemente zeigen die 
Fig. 7 und 8. Hiernach Itonnen die bewegiichen Rostele- 
mente durch stdlkiartige Tragorgane 3' gebildet sein, 
die reiaiiv scbmaie Guttragfiachen 5'a besitzen. Diese 
Tragorgane 5' konnen dabei einen etwa T-f6rmigen 10 
Querschnitt besitzen (vgl. Fig. 8), wobei die T-Stege 5'b 
gleichzeitig in Form von Verbindungsstegen mit sich 
nach hinten erstreckenden Enden ausgebiJdet sein kon- 
nen. wie es aidiand der Fig. 3, 4 und 5 an den Stegen 8, 8' 
bzw. 22 erlauteit worden ist Diese stofielartigen Trag- 15 
organeS' kSnnen dann wiederum einzeln in ihrer Hub- 
lange und -frequenz einstelibar angetrieben werden. 
DarQber hinaus besteht seibstverstandlidi auch die 
Moglichkeit, jeweils einige unmitteJbar benaciibarte 
Tragorgane 5' gruppen weise gemeinsam anzutreiben. 20 

Es bestehl femer die Mdglidikeit in einzelnen be- 
wegiichen Querreihen Qs des Schtibrostkuhlers beweg- 
Jiche Rostelemente 5 gem&B Fig. 6 imd 5' gemafi Rg. 7 
und 8 sinnvoll mtteuiander zu kombinieren. 
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